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Descripcion de la solucion

El Filtro correlador, SSC 0 Scan to Scan
Correlator es un dispositivo desarrollado con
el objetivo de eliminar falsas alarmas radar
y reducir con ello la carga de trabajo de las
unidades encargadas del procesamiento

final de los plots, previos a su envio a los
centros de fusion de datos (SFP).

El SSC es un filtro basado en los algoritmos
de filtrado -3, con capacidad de eliminar
residuos, falsas alarmas y clutter, utilizando
para ello algoritmos de seguimiento v

de velocidad, filtrados por altura y otros
especificos para eliminar plots no deseados
con un minimo de pérdidas de blancos reales.

Requisitos minimos

El PC debe tener al menos las siguientes
prestaciones:

= Sistema Operativo. Windows 10 64 bits
= Procesador Intel de cuarta generacion

= Almenos 4Gb de memoria RAM

= Almenos 200GB de disco duro HD

= Interface de red GigaEthernet

= Teclado, ratén o touch panel y monitor
con resolucion recomendada de 1440x300

Descripcion fisica
Se trata de una aplicacion informatica que
debe ser ejecutada sobre una plataforma

En funcion de la ubicacion fisica disponible,
el SSC puede ir montado en un rack de 19"

del propio radar, en un bastidor a medida o

en un PC de sobremesa, adaptandose a las
necesidades y requerimientos

fisicos concretos.

Software

Disefiado con las herramientas de Microsoft
Visual Studio.
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El SSC esta disefiado de tal modo que los
interfaces, tanto hardware como software,
se adaptan de forma sencilla y rapida a los
empleados en los sistemas radar en los que
se emplea el propio SSC.

El software SCC se compone de 2
programas independientes:

1. SSCservice, responsable de las funciones
de filtrado de blancos.

2. WinSCC, programa de escritorio que
desarrolla la funcién de interface grafico
hombre-maquina del programa SCC
inicializado sobre el mismo PC.

Disefio conceptual

El SSC esta disefiado de tal modo que el
filtrado v la monitorizacién y control son
independientes, de modo que el filtro es
robusto y ajeno a problemas software

de cualquier tipo que la aplicacion de
monitorizacion, local o remota, individual o
multiple, pueda generar, aportando con ello
un alto grado de fiabilidad. En caso de fallo
del filtro, bien del software o del hardware,
las comunicaciones entran en modo by
pass automaticamente, de modo que la
operatividad del sistema radar no se pierde
por este motivo y queda garantizada.

El hardware es tipo COTS, lo que facilita la
independencia de los distintos fabricantes.

Filtrado y monitorizacién

EI'SSC estd basado en un filtro de 12
coeficientes predefinidos y modificables por
el usuario para una correcta adaptacion al
entorno radar concreto.

El SSC permite manejar hasta 3000 trazas,
lo que asegura una capacidad de proceso
suficiente para llevar a cabo la mision de
filtrado incluso con altas tasas de residuos
y ambientes especialmente densos en
retornos radar.

El SSC tiene capacidad de funcionamiento
aislado o de forma remota desde
consola radar.

Funcionalidades

= Presentacion sintética de plots SRy SSR
de entrada y salida (SR = primario, SSR =
secundario)

= Zoomy desplazamiento independiente
0 emparejado (sincronizado) de las
presentaciones de entraday salida

= Configuracion de parametros adaptable al
terreno por el usuario o por defecto

= Interface grafico independiente de la
aplicacion de filtrado

= Mapa del entorno grafico con cuadricula
distancia-acimut

= (Contadores de entrada y salida, tanto de
plots de primario como de secundario

= BITE de comunicaciones
= Modo by-pass

= Grabacion para andlisis de los datos de
entraday salida

= Funcion de activacion/desactivacion del
filtro o modo automatico definiendo un
umbral de activacion
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General Visualizacién
= Sistema Operativo Microsoft Windows 10 = Presentacion de mapas (State border,
« Plataforma destino, NET Framework 4.5.2 Distance Marks, Radar)
- Configuracion de entorno gréfico, colores = £00m y desplazamiento
y mapas = Muestra etiquetas de informacién
= Grabacion de datos entrada v salida = Seleccién de colores
del filtro » Contadores de plots

= Resolucion minima 1024x768.
Aconsejable 1920x1080

Resumen funcional

El software SCC se compone de 2

programas independientes:
1. SSCservice, responsable de Ias funciones
de filtrado de blancos. CONTROE

2. WinSCC, programa de escritorio que
desarrolla la funcién de interface grafico
hombre-maquina del programa SCC
inicializado sobre el mismo PC.
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1. Aplicacion SCCservice

Se iniciara automaticamente cuando el
ordenador se encienda, aunque se puede
reiniciar manualmente si da algun fallo.

2. Aplicacién WinSCC

Cuando WiInSSC se inicia, se comprueba la
comunicacién con SSCservice.

Elinterfaz grafico esta dividido en varias
secciones que se detallan a continuacion:

INPUT

A. Mode: se puede observar el estado

actual operativo del filtro y cambiar a otro

modo si se desea.

El filtro correlador tiene 3 modos de

operacion:

= ON: En este modo el filtro esta activo,
se realizan las tareas de filtrado con los
parametros definidos en el panel Filter
Parameters

= OFF: En este modo el filtro esta inactivo,
no hay filtrado, y los blancos tanto en la
entrada como en la salida del filtro seran
los mismos

= AUTO: En este modo el filtro estara en
modo OFF a no ser que el nimero de
plots de entrada supere el valor definido
en Utilities-> Settings-> Threshold del
modo AUTO durante al menos 3 vueltas
de antena seguidas, en cuyo caso pasara
aON

B. Contadores: 3 valores:

= SRinput data: Ndmero de plots de
primario a la entrada del filtro correlador

= SR output data: Nimero de plots de
primario a la salida del filtro correlador

= SSR data: Nimero de plots de secundario
a la entrada del filtro correlador

OUTPUT

C. Load Display: Muestra graficamente la
variacion de los datos de primario tanto
de entrada como salida que aparecen en
el panel de contadores, se actualizan con
el paso de lamarca de norte y muestra los
Ultimos 30 minutos.

H. Panel de configuracion de las ventanas
de visualizacion de datos:

= Tools

= Display Maps: configurar opciones del
mapa que queremos visualizar

= (olores: personalizar los colores de la

D. Filter Parameters: Se muestran los pantalla de visualizacion

valores alfa y beta del filtro, la opcién de
filtrado por altura, los pardmetros usados
en la ventana de seguimiento y otros
parametros configurables.

En este panel hay 2 funciones definidas por
2 botones;

= Boton Edit
= Botdén Apply

E. Utilidades: £n este panel se muestran
las siguientes opciones:

= Sefttings
= Crabacion
= Sincronizacién de mapas

F. Status: informacion sobre el actual
modo de trabajo del filtro y si existe alguna
grabacion activa,

G. Pantalla de visualizacién de datos.
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